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FC2 - <offline>
"Motorsteuerung"     
Name: Familie:
Autor: Version: 0.1

Bausteinversion: 2
Zeitstempel Code:

Interface:
09.08.2007 08:44:48
16.07.2007 16:41:04

Längen (Baustein / Code / Daten): 00220  00122  00002

 Name  Datentyp  Adresse  Kommentar 

  IN 0.0

  OUT 0.0

  IN_OUT 0.0

  TEMP 0.0

  RETURN 0.0

    RET_VAL 0.0

Baustein: FC2  Motorsteuerung einschließlich Handsteuerung

Netzwerk: 1      Tippbetrieb links mit Zwangsumschaltpause

&

>=1
"M_Funkt1"

"M_Funkt2"

"M_Funkt3"

"Hand_Auto"

"T_Linkslauf"

"Antr_rechts"

"INI_links"

"Timer_Umschalt_
re"

=
"M_Hand_links"

S_AVERZ

"Timer_Umschalt_
li"

S

S5T#500MS TW

R

DUAL

DEZ

Q

Symbolinformation
M0.1 M_Funkt1
M0.2 M_Funkt2
M0.3 M_Funkt3
E1.0 Hand_Auto
E0.2 T_Linkslauf
A4.4 Antr_rechts
E0.5 INI_links
T5 Timer_Umschalt_re
M0.4 M_Hand_links
T4 Timer_Umschalt_li
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Netzwerk: 2      Tippbetrieb rechts mit Zwangsumschaltpause

&

>=1
"M_Funkt1"

"M_Funkt2"

"M_Funkt3"

"Hand_Auto"

"T_Rechtslauf"

"Antr_links"

"INI_rechts"

"Timer_Umschalt_
li"

=
"M_Hand_rechts"

S_AVERZ

"Timer_Umschalt_
re"

S

S5T#500MS TW

R

DUAL

DEZ

Q

Symbolinformation
M0.1 M_Funkt1
M0.2 M_Funkt2
M0.3 M_Funkt3
E1.0 Hand_Auto
E0.3 T_Rechtslauf
A4.3 Antr_links
E0.6 INI_rechts
T4 Timer_Umschalt_li
M0.5 M_Hand_rechts
T5 Timer_Umschalt_re

Netzwerk: 3      Linksfahrt Antrieb

=

>=1
"M_Hand_links"

"M_Funkt1_li"

"M_Funkt2_li"

"M_Funkt3_li"

"Antr_links"

Symbolinformation
M0.4 M_Hand_links
M11.1 M_Funkt1_li
M12.1 M_Funkt2_li
M13.1 M_Funkt3_li
A4.3 Antr_links

Netzwerk: 4      Rechtsfahrt Antrieb

=

>=1
"M_Hand_rechts"

"M_Funkt1_re"

"M_Funkt2_re"

"M_Funkt3_re"

"Antr_rechts"

Symbolinformation
M0.5 M_Hand_rechts
M11.0 M_Funkt1_re
M12.0 M_Funkt2_re
M13.0 M_Funkt3_re
A4.4 Antr_rechts


