0001 |PROGRAM Ablauf_Spindel
0002 \VAR_INPUT
0003 SFCRESET:BOOL;
0004 [END_VAR
0005 VAR
0006 T_Ein AT %IX2.0: BOOL,;
0007 T_Start AT %IX2.4: BOOL,;
0008 Impulszaehler: CTUD;
0009 Impulsgeber AT %IX2.9: BOOL,;
0010 Hand_Auto AT %IX2.8: BOOL;
0011 Handsteuerzeit: TON;
0012 Hilfsbit_ W: BOOL,;
0013 Hilfsbit_H: BOOL;
0014 Trigger: R_TRIG;
0015 [END_VAR
Init
——T_Ein
Anl_ein ﬂS LED_Sign
——T_Start
Verf_links L T#2s LED_Puls
D T#2s Linkslauf
——INIL_links
Verf_rechts D T#4s Rechtslauf
N Impulszaeh[>
N RESET
~—Analog_100 ~—Digital_100
Vert_li_Anal [N Linkslauf Verf_li_Pend [{N Linkslauf
N Impulszaeh[>
N LED_Puls
—+Stopp_500
PP ~—Digital_80
Verf_re-Anal ﬂD T#800ms |Rechtslauf
- Verf_re_Pend N Rechtslauf
N Impulszaeh[>
N LED_Puls
——Stopp_200 N Hilfsbit_Z
Verf_n_AneDﬂD T#800ms  |Linkslauf ~Fertig_100 ~—Pend_100
Verf_li_Pend
——Stopp_500
Verf_re_AnDﬂD T#800ms |Rechtslauf




—Stopp_Langl

Step15 ﬂD TH2s Hilfsbit W
——Hilfsbit_W

Verf_re_2 ﬂ N Rechtslauf
——INI_rechts

Handbetr L T#10s M_Hand

D T#10s Hilfsbit_H

——Hilfsbit_H

LED aus ﬂ R LED_Sign

TRUE

Init




