0001 |PROGRAM Hilfsfkt

0002 VAR

0003 Analogwert_INT AT %IWO:INT;

0004 Wegeinheiten:INT;

0005 Takt_LED: BLINK;

0006 Umschaltpause_re: TOF;

0007 Umschaltpause_Ii:TOF;

0008

0009 |END_VAR

0001 |(*Skalierung der Analogeinheiten*)

INT_TO_REAL Fu_Linear_2punkt REAL_TO_INT
Analogwert_INT rxi ———Wegeinheiten
ryi
rx2
ry2
rEingang_X
0002 |(*Tolleranzband: Stopp bei 500 Einheiten*)
GE AND
Wegeinheiten— Stopp_500
499
LE
Wegeinheiten—
501
0003 |(*Tolleranzband: Stopp bei 100 Einheiten*)
GE AND
Wegeinheiten— ————Stopp_100
99—
LE
Wegeinheiten—
101
0004 |(*Tolleranzband: Stopp bei 200 Einheiten*)
GE AND
Wegeinheiten— ———Stopp_200
199
LE
Wegeinheiten—
201+

0005 |(*Tolleranzband: Stopp Mitte Langloch bei 347 ... 349 Einheiten*)

GE AND
Wegeinheiten— ————Stopp_Langl
347
LE
Wegeinheiten—
349




0006

0007

(*Generierung Blinktakt*)

Takt_LED

TRUE—HENABLE
T#250ms— TIMELOW
T#250ms— TIMEHIGH

BLINK

ouT

(*Ansteuerung der LED_Anl_ein; LED_Sign und LED_Puls von AS*)

AND
Takt LED.OUT—
LED_Puls—

OR

AND
LED_Pulsg
LED_Sign—

———LED_Anl_ein

0008

0009

0010

0011

0012

0013

(*Signal Antrieb Hand Linkslauf *)

T_Linkslauf—
T_Rechtslaufg
Umschaltpause_li.Q0
INI_linksQ

M_Hand—

AND

(*Signal Antrieb Hand Rechtslauf *)

T_Rechtslauf—
T_Linkslaufg
Umschaltpause_re.QC
INI_rechtsO

M_Hand—

AND

Umschaltpause_li

Hand_Antr_rechts—IN
T#800ms—PT

TOF

Q—
ET—

Umschaltpause_re

Hand_Antr_Links—IN
T#800ms—PT

TOF

Q—
ET—

Hand_Antr_links

Hand_Antr_rechts

(*Ansteuerung Antrieb und LED Rechtslauf*)

Hand_Antr_rechts—
Rechtslauf—

OR

(*Ansteuerung Antrieb und LED Linkslauf*)

OR
Hand_Antr_links—
Linkslauf—

LED_rechts
Antr_rechts

LED_links
Antr_links




0014

(*Zaehlen der Pendelbewegungen*)

Hilfsbit_Z

Trigger Zaehler
R_TRIG CTU
CLK Q cu Q
—RESET cv

PV




