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PROGRAM PLC_PRG

VAR
Bewegungsablauf_1:Spindelfunktion;
Bewegungsablauf_2:Spindelfunktion;
Bewegungsablauf_3:Spindelfunktion;

END_VAR
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LDN Hand_Auto
AND T_Linkslauf
ANDN T_Rechtslauf
ANDN INI_links
ST Antr_links
LDN Hand_Auto
AND T_Rechtslauf
ANDN T_Linkslauf
ANDN INI_rechts
ST Antr_rechts
LD  Ablauf 1
AND Hand_Auto
JMPC M1
LD Ablauf_2
AND Hand_Auto
JMPC M2
LD Ablauf_3
AND Hand_Auto
JMPC M3
RET
M1:LD  T_Ein
ST Bewegungsablauf_1.Eintaster
LD T_Aus
ST Bewegungsablauf_1.Austaster
LD T_Start
ST Bewegungsablauf_1.Start
LD Impulsgeber
ST Bewegungsablauf_1.Lagegeber
LD 40
ST Bewegungsablauf_1.Position_1
LD 20
ST Bewegungsablauf_1.Position_2
LD 60
ST Bewegungsablauf_1.Position_3
LD T#2s
ST Bewegungsablauf_1.Wartezeit
LD 'Start_rechts'
ST Bewegungsablauf_1.Typ
CAL Bewegungsablauf_1
LD Bewegungsablauf_1.Meldung
ST LED_Anl_ein
LD Bewegungsablauf_1.Antrieb_links
ST Antr_links
LD Bewegungsablauf_1.Antrieb_rechts
ST Antr_rechts
RET
M2:LD  T_Ein
ST Bewegungsablauf_2.Eintaster
LD T_Aus
ST Bewegungsablauf_2.Austaster
LD T_Start
ST Bewegungsablauf_2.Start
LD Impulsgeber
ST Bewegungsablauf_2.Lagegeber
LD 20
ST Bewegungsablauf_2.Position_1

(*Instanzierung von Bewegungsablauf_1*)

(*Instanzierung von Bewegungsablauf_2*)
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M3:LD
ST
LD
ST
LD
ST
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ST
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ST
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ST
LD
ST
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ST
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CAL

LD
ST
LD
ST
LD
ST

10
Bewegungsablauf_2.Position_2
30
Bewegungsablauf_2.Position_3
T#1s
Bewegungsablauf_2.Wartezeit
'Start_rechts'
Bewegungsablauf_2.Typ

Bewegungsablauf_2

Bewegungsablauf_2.Meldung
LED_Anl_ein
Bewegungsablauf_2.Antrieb_links
Antr_links
Bewegungsablauf_2.Antrieb_rechts
Antr_rechts

T_Ein
Bewegungsablauf_3.Eintaster
T_Aus
Bewegungsablauf_3.Austaster
T_Start
Bewegungsablauf_3.Start
Impulsgeber
Bewegungsablauf_3.Lagegeber
45
Bewegungsablauf_3.Position_1
25
Bewegungsablauf_3.Position_2
65
Bewegungsablauf_3.Position_3
T#1s
Bewegungsablauf_3.Wartezeit
'Start_links'
Bewegungsablauf_3.Typ

Bewegungsablauf_3

Bewegungsablauf_3.Meldung
LED_Anl_ein
Bewegungsablauf_3.Antrieb_links
Antr_links
Bewegungsablauf_3.Antrieb_rechts
Antr_rechts

(*Instanzierung von Bewegungsablauf_3*)




