0001 |[FUNCTION_BLOCK Spindelfunktion

0002 \VAR_INPUT

0003 Eintaster: BOOL,;

0004 Austaster: BOOL;

0005 Start: BOOL;

0006 Lagegeber: BOOL;

0007 Position_1:INT;

0008 Position_2: INT;

0009 Position_3: INT;

0010 Wartezeit: TIME;

0011 Typ:STRING;

0012 [END_VAR

0013 VAR_OUTPUT

0014 Meldung: BOOL,;

0015 Antrieb_links: BOOL;

0016 Antrieb_rechts: BOOL,;

0017 |[END_VAR

0018 VAR

0019 Endlage:BOOL;

0020 Anl_ein: RS;

0021 Verfahren_Referenz:RS;

0022 Verfahren_1: RS;

0023 Verfahren_2: RS;

0024 Verfahren_3: RS;

0025 Timer_Wartezeit: TON;

0026 Z_Impulsgeber:CTUD;

0027 Position: INT;

0028| END_VAR

0001 LD Eintaster (*Ein- und Ausschalten der Anlage und Meldung*)
0002 ST Anl_ein.SET

0003 LDN Austaster

0004 ST Anl_ein.RESET1

0005 CAL Anl_ein

0006 LD Anl_ein.Q1

0007 ST Meldung

0008

0009 LD Verfahren_1.Q1 (*Aufzahlen der Impulse des Lichttasters und Nullen am Referenzpunkt*)
0010 OR Verfahren_3.Q1

0011 AND Lagegeber

0012 ST Z_Impulsgeber.CU

0013 LD Verfahren_2.Q1

0014 AND Lagegeber

0015 ST Z_Impulsgeber.CD

0016 LD INI_rechts

0017| OR  INI_links

0018 ST Z_Impulsgeber.RESET

0019 CAL Z_Impulsgeber

0020 LD Z_Impulsgeber.CV

0021 ST Position

0022

0023 LD Start (*Verfahren zur Referenzendlage links oder rechts*)

0024 ST Verfahren_Referenz.SET

0025 LD INI_rechts

0026 OR INI_links

0027 ST Verfahren_Referenz.RESET1

0028 CAL Verfahren_Referenz

0029

0030 LD INI_rechts (*Verfahren zu Position_1%)
0031 OR INI_links

0032 AND Start

0033 ST Verfahren_1.SET

0034 LD Position_1

0035 EQ Position

0036 ST Verfahren_1.RESET1

0037 CAL Verfahren_1

0038

0039

0040
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Position_1
Position
Timer_wartezeit.IN

(*Wartezeit an Position_1%*)

Timer_Wartezeit(PT:=Wartezeit)

Position

Position_2
Verfahren_2.Q1

Verfahren_3.SET

Position

Position_3

Verfahren_3.RESET1
Verfahren_3

Timer_Wartezeit.Q

Verfahren_2.SET

Position

Position_2

Verfahren_2.RESET1
Verfahren_2

Typ
'Start_links'

(*Verfahren zu Position_3; wegen Wettlaufproblem Ricksetzen/Setzen.....*)
(*....wurde die Reihenfolge der Netzwerke verandert*)

(*Generierung des Signals Verfahren nach links bei Typ 'Start_links')

( Verfahren_Referenz.Q1

Verfahren_2.Q1

( TYP
'Start_rechts'

( Verfahren_1.Q1

Verfahren_3.Q1

Antrieb_links

Typ
'Start_rechts'

(*Generierung des Signals Verfahren nach rechts bei Typ 'Start_rechts'*)

( Verfahren_Referenz.Q1

Verfahren_2.Q1

( TYP
'Start_links'

( Verfahren_1.Q1

Verfahren_3.Q1

Antrieb_rechts




